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Prof. Dr. rer. nat. habil. Frieder Stolzenburg Unterlagen

1 Tabellarischer Lebenslauf

Dr. Frieder Stolzenburg, Bodestr. 27, 38667 Bad Harzburg

geboren 13.12.1966 in Bremen

verheiratet seit 29.6.1990 mit Elke Stolzenburg geb. Hilpüsch

drei Kinder: Hannah (*20.2.1993); Flora (*15.5.1995); Jonathan (*16.9.2007)

Werdegang

1973–1979 Grundschule an der Lessingstr. in Bremen; Orientierungsstufe im Ge-

bäude des Gymnasiums an der Hamburger Str. in Bremen

1979–1986 Besuch des altsprachlichen und humanistischen Alten Gymnasiums in

Bremen

1986–1987 Zivildienst in Bremen, Wohnheim Haus Buntentor des Martinshofs: Be-

treuung von geistig behinderten Erwachsenen

1987–1992 Studium der Informatik mit Anwendungsschwerpunkt Computerlin-

guistik an der Universität Koblenz-Landau, Abteilung Koblenz

1992–2002 Wissenschaftlicher Mitarbeiter (ab 1998 promoviert) an der Univer-

sität Koblenz-Landau in der Gruppe von Prof.Dr. U. Furbach

2002– Professur (C2) an derHochschule Harz in Wernigerode, Schwerpunkt

Wissensbasierte Systeme (Künstliche Intelligenz, Intelligente Agenten,

Data Mining)

2003–2005

+2007–

Prorektor für Forschung und Wissenstransfer der Hochschule

Harz

2007– Leiter des Kompetenzzentrums für Informations- und Kommuni-

kationstechnologien, Tourismus und Dienstleistungen der Hochschule

Harz

Abschlüsse

1986 Allgemeine Hochschulreife (Durchschnittsnote 1,0) einschließlich

Kleines Latinum, Graecum, Hebraicum

1992 Diplom im Fach Informatik mit Auszeichnung (Note 1,1)

1998 Promotion, sehr gut bestanden, zum Thema Disjunctive Logic Pro-

gramming with Constraints and its Applications

2006 Habilitation zum ThemaMultiagent Systems and RoboCup: Specifica-

tion, Analysis, and Theoretical Results

Sonstiges

1984–1988 Mitglied im Bremer Gitarrenorchester

1985–1986 Erfolgreiche Teilnahme an der ersten und zweiten Runde des Bundes-

wettbewerbs Informatik 1985

1993 Verleihung des Koblenzer Hochschulpreises der Region Koblenz für

meine Diplomarbeit Typisierte Merkmalstrukturen und HPSG

1994–1996 Leitung vom CVJM-Kreisverbandschor Loreley /Unterlahn
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1994 Belegung des 3. Platzes beim Prolog-Programmierwettbewerb im Rah-

men des International Logic Programming Symposium in Ithaca, New

York

1999–2002 Erfolgreiche Teilnahme an den RoboCup-Weltmeisterschaften

(Roboterfußball/Simulationsliga) in Stockholm, Melbourne, Seattle

und Fukuoka mit dem Team RoboLog Koblenz

2001–2002 Partner der Sonderausstellung Computer.Gehirn, Heinz-Nixdorf-Forum

Paderborn

2007–2008 Erfolgreiche Teilnahmen an den RoboCup German Open (Roboterfuß-

ball/Vierbeinerliga) in Hannover mit dem Team Harzer Rollers (Platz 3

in 2008)

Hobbies

• Konzertgitarre und Komposition

• Einradfahren (2007–)

• Digital-Fotografieren

2 Selbstständige Lehrveranstaltungen

Universität Koblenz-Landau

• Constraint-Programmierung (1998/1999)

• Künstliche Intelligenz (2001–2002)

• Multiagenten-Systeme (2001/2002)

Hochschule Harz

• Agenten-Systeme /Programmierung Mobiler Agenten (2003–2010)

• Constraint-Programmierung (2002/2003)

• Data Mining (2002–2008)

• Künstliche Intelligenz (2002–2007)

• Intelligente Wissensverarbeitung (2002–2010)

• Logik für Informatiker (2006–2010)

• Softwaretechnik (2002–2010)

• Theoretische Informatik (2005–2007)
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3 Wahrnehmung von Funktionen an der Hochschule Harz

• Prorektor für Forschung und Wissenstransfer (2003–2005; 2007–)

• Leiter des Kompetenzzentrums für Informations- und Kommunikationstechnolo-

gien, Tourismus und Dienstleistungen der Hochschule Harz (2007–)

• Mitglied im akademischen Senat der Hochschule Harz (2006–)

• Mitglied im Prüfungsausschuss, Fachbereich Automatisierung und Informatik

(2003–2007)

• Studiengangkoordinator für den Masterstudiengang Informatik/Mobile Systeme

(M.Sc.), bei der ASIIN ohne Auflagen und mit Befähigung zum höheren Dienst

akkreditiert (2004–2007)

• Mitglied im Fachbereichsrat Automatisierung und Informatik (2006–2007)

4 Betreute Abschlussarbeiten (Auswahl)

Diplomarbeiten (Universität Koblenz-Landau)

• Andreas Wagner: Integration von Selektionsbeschränkungen in die LFG-

Komponente von GTU (1995)

• Sven Hartrumpf: Redundanzarme Lexika durch Vererbung (1996)

• Stephan Höhne:Wortstellung bei deutschen Infinitiven — Implementierung in einer

constraint-basierten logischen Programmiersprache (1996)

• Oliver Obst: RoboLog: Eine deduktive Schnittstelle zum RoboCup Soccer Server

(1999)

• Jan Murray: Soccer Agents Think in UML (2001)

• Björn Bremer: Kommunikation zwischen Agenten im RoboCup (2001)

• Marco Dettori: Qualitatives räumliches Schließen im RoboCup (2002)

• Karsten Sturm: Der RoboLog-Coach – Ein Online-Coach für Fußballmannschaften

der Simulationsliga der RoboCup-Initiative (2003)

Diplomarbeiten (Hochschule Harz)

• Enrico Kiel: Softwareengineering bei der Erweiterung kommerzieller datenbankba-

sierter Systeme (2003)

• Martin Försterling: Development of a Generic Framework to Compare Knowledge

based on Dynamic Interestingness Measures (2003)
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• Christian Kirschke: Analyse über die Modellierung von grafischen Benutzungso-

berflächen mittels UML und Implementierung eines Codegenerators für „Apache

Struts“-basierte Web-Projekte (2004)

• Anna Kohler: Das elektronische Dokument im Deutschen Bundestag – Konzept zur

webbasierten Einbringung und Verteilung von Gesetzesinitiativen (2005)

• Matthias Teschner: Konzeption und Implementierung einer Entwicklungsumge-

bung für Java-Applikationen (2005)

• Andreas Kluge: Entwicklung eines Tools zur automatisierten Erstellung von ATR-

Modellen für die Stellteilsimulation von ECC-basiertem Stellwerken (2006)

• Michael Grabe: Qualitative Distanz-basierte Positionsbestimmung (2007)

• Tobias Pietz: Data Mining als Erfolgsfaktor für Business Intelligence (2008)

Masterarbeiten (Hochschule Harz)

• Kai Schories: Robust Communication for Unmanned Aerial Vehicles (2007)

• Florian Ruh: A Translator for Cooperative Strategies of Mobile Agents for Four-

Legged Robots (2007)

• Jan Grohmann: Visualisierung dreidimensionaler Geoobjekte auf Smartphones

(2007)

5 Wissenschaftliche Aktivitäten

Drittmittel und Projektleitung

DMW3AI: Data–Mining im World-Wide-Web mit KI–Methoden, gefördert vom Ministeri-

um für Bildung, Wissenschaft und Weiterbildung, Rheinland-Pfalz (1998, 31.000e)

RoboLog: Intelligentes verteiltes räumliches Schließen im RoboCup, gefördert vom

Ministerium für Bildung, Wissenschaft und Weiterbildung, Rheinland-Pfalz

(1999, 38.000e)

RaumDeduktion: Hybride Raum-Deduktion in dynamischen Umgebungen mit Anwen-

dung auf kooperierende Agenten im RoboCup, gefördert von der Deutschen For-

schungsgemeinschaft (DFG) im Normalverfahren (2000–2003, 190.000e)

DeMAS: Deduktiver Entwurf, Analyse und Verifikation von Multiagenten-Systemen für

den RoboCup, gefördert von der Deutschen Forschungsgemeinschaft (DFG) im

Schwerpunktprogramm 1125 RoboCup (Kooperierende Teams mobiler Roboter in

dynamischen Umgebungen) (2001–2008, 495.000e)

KAT: Kompetenzzentrum für Informations- und Kommunikationstechnologien, Touris-

mus und Dienstleistungen der Hochschule Harz (2007–2013, 2.650.000e)
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Mitgliedschaften in Programmkomitees

AAMAS: Autonomous Agents and Multi-Agent Systems (2005)

FMMMRS: Workshop on Formal Models and Methods for Multi-Robot Systems (2008)

KI: Künstliche Intelligenz (2005)

MATES: Multiagent System Technologies (2004)

Nachwuchs: Nachwuchswissenschaftlerkonferenz Mitteldeutschlands (2008)

RoboCup: RoboCup International Symposium (2001)

Gutachtertätigkeit für Tagungen

AAMAS: Autonomous Agents and Multi-Agent Systems (2002)

CADE: Conference on Automated Deduction (2000; 2002)

CL: Conference on Computational Logic (2000)

CLIMA: Workshop on Computational Logic in Multi-Agent Systems (2000)

CP: Constraint Processing (1996)

ECAI: European Conference on Artificial Intelligence (2000; 2002; 2006)

FTP: First-Order Theorem Proving (1997; 2000; 2005)

FoSSaCS: Foundation of Software Science and Computation Structures (1999)

FroCoS: Frontiers of Combining Systems (1996; 1998; 2000; 2002)

ICLP: International Conference on Logic Programming (1999; 2001)

ICMAS: International Conference on Multi-Agent Systems (2000)

ICoS: Workshop on Inference in Computational Semantics (2001)

IJCAR: International Joint Conference on Automated Reasoning (2001)

JELIA: Logics in AI (1994; 1996; 1998; 2002; 2004)

JICSLP: Joint International Conference and Symposium on Logic Programming

(1996; 1998)

KI: Künstliche Intelligenz (1997–1999; 2002; 2006–2007; 2009)

LPAR: International Conference on Logic for Programming, AI and Reasoning (2001)

LPNMR: Logic Programming and Non-Monotonic Reasoning (1997)

NMR: Workshop on Nonmonotonic Reasoning (2000)
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Prof. Dr. rer. nat. habil. Frieder Stolzenburg Unterlagen

RTA: Rewriting Techniques and Applications (1999)

SAC: ACM Symposium on Applied Computing (2002)

STACS: International Symposium on Theoretical Aspects of Computer Science (1999)

TABLEAU: Theorem Proving with Analytic Tableaux and Related Methods

(1996–1999; 2002)

WLP: Workshop Logische Programmierung (1997)

Gutachtertätigkeit für Zeitschriften

AMAI: Annals of Mathematics and Artificial Intelligence (2003; 2009)

Constraints: An International Journal (2000)

EIS: Engineering Intelligent Systems (2004)

I&C: Information and Computation (2001)

IGPL: Journal of the IGPL (1995–1996; 2005)

JSC: Journal of Symbolic Computation (1998)

JUCS: Journal of Universal Computer Science (1999)

KI: Künstliche Intelligenz (2004–2005)

ToCL: ACM Transactions on Computational Logic (2001; 2003–2004)

TKDE: IEEE Transactions on Knowledge and Data Engineering (2009)

TPLP: Theory and Practice of Logic Programming (2003; 2005)

Gutachtertätigkeit für Buchverlage

College Publications: Studies in Logic Series, London (2008)

Wiley: John Wiley and Sons Ltd. (2003)

Organisation von Tagungen und Workshops

JELIA: European Workshop on Logics in AI (1998)

LPNMR: Logic Programming and Non-Monotonic Reasoning (1997)

Nachwuchs: Nachwuchswissenschaftlerkonferenz Mitteldeutschlands (Leitung) (2006)

TABLEAU: Theorem Proving with Analytic Tableaux and Related Methods (1995)

WAIT: Wernigeröder Automatisierungs- und Informatiktage (Leitung) (2006)
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Mitwirkung in Auswahlgremien

FHprofUnt: BMBF-Programm Forschung an Fachhochschulen (2010)

Forschungspreis der IHK Magdeburg (2007–2009)

Forschungspreis des Landes Sachsen-Anhalt (2009)

IngenieurNachwuchs: BMBF-Programm Forschung an Fachhochschulen (2009)

Innova: Innovationspreis der Region Wernigerode (2005; 2010)

Wernigeröder Wissenschaftspreis (2009–2010)

Mitgliedschaften in Organisationen

AAR: Association of Automated Reasoning (1998–)

DHV: Deutscher Hochschulverband (2007–)

EUCOG: European Network for the Advancement of Artificial Cognitive Systems, Inter-

action and Robotics (2009–)

EURON: European Robotics Research Networks (2007–)

EWG DSS: European Working Group on Decision Support Systems (2005–)

GI: Gesellschaft für Informatik (1994–)

GLP: Gesellschaft für Logische Programmierung (2008–)

Messebeteiligungen

CeBIT: Forschung für die Zukunft (Hannover, 2006)

RoboCup: DFG-Kolloquium (Magdeburg, 2006)

6 Wissenschaftliche Vorträge

1991

23.08.1991: Negation and Sets in a Prolog-Based Implementation of HPSG, Workshop

Attribute-Value Logics, Inheritance, and Types, 3rd European Summer School on

Language, Logic, and Information, Saarbrücken

27.09.1991: UBS – Eine unifikationsbasierte Sprache zur Implementation von HPSG,

Jahrestagung der Gesellschaft für Linguistische Datenverarbeitung (GLDV), Trier
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1992

28.05.1992: UBS – a Unification-Based Language for the Implementation of

HPSG, IBM Stuttgart∗

1993

24.06.1993: An Algorithm for General Set Unification and its Complexity, Workshop Lo-

gic Programming with Sets, 10th International Conference on Logic Programming,

Budapest

1994

05.10.1994: Logic Programming with Sets by Membership-Constraints, Workshop Lo-

gic Programming, Universität Zürich

18.11.1994: Constraint Model Elimination and a PTTP-Implementation, Workshop

Constraint Languages/Systems and their use in Problem Modelling, International

Logic Programming Symposium, Ithaca, New York

16.12.1994: Ritter und Schurken – einige Antworten, Implementierertreffen des DFG-

Schwerpunktprogramms Deduktion, MPI Saarbrücken

1995

04.04.1995: Timings of Theorem Provers wrt. Computing Answers, Workshop Automa-

ted Reasoning: Bridging the Gap between Theory and Practice, Sheffield, England

09.05.1995: Constraint Model Elimination and a PTTP-Implementation, Workshop

Theorem Proving with Analytic Tableaux and Related Methods, St. Goar am Rhein

06.07.1995: Typed Feature Structures and HPSG – An Implementation in Prolog,

Institut für Informatik, Universität Frankfurt

23.09.1995: Membership-Constraints and Complexity in Logic Programming with Sets,

Workshop Set Constraints and Logic Programming with Sets, Constraint Program-

ming, Cassis, Frankreich

1996

28.03.1996: Membership-Constraints and Complexity in Logic Programming with Sets,

Konferenz Frontiers in Combining Systems, LMU München

25.04.1996: Analyzing Rule Sets for the Calculation of Banking Fees by a Theorem

Prover with Constraints, Konferenz Practical Application of Constraint Technology,

London

∗Bei den Vorträgen mit Titel in Fettdruck handelt es sich um eingeladene Vorträge.
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02.07.1996: Non-Ground Disjunctive Well-Founded Semantics by Equational

Constraints, Seminar 9627 Disjunctive Logic Programming and Databases: Non-

Monotonic Aspects, Schloss Dagstuhl

06.09.1996: Computation of Non-Ground Disjunctive Well-Founded Semantics with

Constraint Logic Programming, Workshop Non-Monotonic Extensions of Logic Pro-

gramming, Joint International Conference and Symposium on Logic Programming,

Bad Honnef

17.09.1996: A Flexible System for Constraint Disjunctive Logic Programming, Work-

shop Deklarative Constraint-Programmierung, Tagung Künstliche Intelligenz, Dres-

den

23.09.1996: Constraint Logic Programming for Computational Linguistics, Konferenz

Logical Aspects of Computational Linguistics, Nancy

29.11.1996: Disjunktive Logische Programmierung mit Constraints und ihre An-

wendung, Bremer Institut für Sichere Systeme, Universität Bremen

1997

30.09.1997: Implementierung nicht-monotoner Negation mit Constraints, Deduktions-

treffen, Schloss Dagstuhl

28.10.1997: Constraint Reasoning with Well-Founded Negation, ERCIM/Compulog

Workshop on Constraints, Constraint Programming, Schloss Hagenberg, Österreich

13.11.1997: Disjunktive Logikprogrammierung mit Constraints und ihre Anwendun-

gen, Promotionsvortrag, Universität Koblenz-Landau, Koblenz

16.12.1997: Disjunktive und Normale Logikprogrammierung mit Constraints,

Logik-Seminar, Universität Saarbrücken

1998

03.05.1998: Constraint Theories for Natural Language Processing, Workshop Ap-

plications of Constraint-Based Programming to Computational Linguistics, Blaube-

uren bei Tübingen

05.07.1998: Loop-Detection in Hyper-Tableaux by Powerful Model Generation, Work-

shop Integration of Deductive Systems, 15th International Conference on Automa-

ted Deduction, Lindau am Bodensee

1999

12.02.1999: Declarativity and Constraints in a System Architecture for Spati-

al Reasoning, Themenkolloquium Räumliche Inferenz im Rahmen des DFG-

Schwerpunktprogramms Raumkognition, Universität Freiburg
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04.03.1999: Automating Defeasible Reasoning with Logic Programming — With Appli-

cations to Spatial Agents for the RoboCup, 2nd German Argentinian Workshop on

Information Technology, Königswinter

27.04.1999: Spatial Agents Handling Different Sources of Information, Oberse-

minar Wissens- und Sprachverarbeitung, Universität Hamburg

10.06.1999: Räumliche Agenten für den RoboCup in Logik programmiert, Fachbereich

Informatik, Universität Dortmund

31.07.1999: Spatial Agents Implemented in a Logical Expressible Language, Workshop

RoboCup, 16th International Joint Conference on Artificial Intelligence, Stockholm

2000

31.08.2000: Towards a Logical Approach for Soccer Agents Engineering, Workshop Ro-

boCup, Melbourne, Australien

06.10.2000: Introducing Generalized Specificity in Logic Programming, 6th Argentine

Congress on Computer Science, Ushuaia, Argentinien

14.12.2000: Entwicklung intelligenter mobiler Software-Agenten, Hochschule Harz,

Wernigerode

2001

19.02.2001: Reasoning about Cognitive Robotics Systems, Themenkolloquium Kogniti-

ve Robotik und Raumrepräsentation im Rahmen des DFG-Schwerpunktprogramms

Raumkognition, Universität Hamburg

15.06.2001: Rationale Agenten mit Utility-Funktionen und räumlichen Relationen im

RoboCup, 7. Plenarkolloquium des DFG-Schwerpunktprogramms Raumkognition,

Tutzing am Starnberger See

2002

17.07.2002: Multiagent Systems Specification by UML Statecharts Aiming at Intelli-

gent Manufacturing, 1st International Joint Conference on Autonomous Agents &

Multi-Agent Systems, Bologna, Italien

20.09.2002: Qualitative Velocity and Ball Interception, 25th German Conference on Ar-

tificial Intelligence (KI2002), Aachen

28.11.2002: Specification and Analysis of Multiagent Systems, Seminar 02481

Programming Multiagent Systems Based on Logic, Schloss Dagstuhl

06.12.2002: Intelligente Agenten im RoboCup – simuliert und vierbeinig, Work-

shop RoboCup – fußballspielende Roboter, Hochschule Anhalt, Köthen
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2003

17.03.2003: Deduktive Spezifikation und Analyse von Multiagenten-Systemen für den

RoboCup (simuliert und vierbeinig), Workshop des DFG-Schwerpunktprogramms

RoboCup (Kooperierende Teams mobiler Roboter in dynamischen Umgebungen),

Schloss Birlinghoven

22.05.2003: RoboCup und Multiagenten-Systeme, Informatik-Kolloquium, Hoch-

schule Anhalt, Köthen

24.09.2003: From the Specification of Multiagent Systems by Statecharts to their For-

mal Analysis by Model Checking: Towards Safety-Critical Applications, 1st German

Conference on Multiagent System Technologies, Erfurt

24.09.2003: Multiagent Matching Algorithms With and Without Coach, 1st German

Conference on Multiagent System Technologies, Erfurt

2004

22.04.2004: Specifying Agent Systems With and Without Coach, Seminar 04171

Logic-Based Information Agents, Schloss Dagstuhl

06.06.2004: Simulationsliga und Four-Legged League im RoboCup, Experimen-

telle Fabrik, Magdeburg

21.09.2004: Towards a League-Independent Qualitative Soccer Theory for RoboCup,

Workshop 9 Methods and Technology for Empirical Evaluation of Multi-Agent Sy-

stems and Multi-Robot Teams, KI 2004, Universität Ulm

2005

07.06.2005: Multiagent Systems and Decision Making, Joint Workshop Decision Sup-

port Systems, Experimental Economics & e-Participation, Universität Graz, Öster-

reich

05.12.2005: Hybrid State Machines with Timed Synchronization for Multi-Robot Sy-

stem Specification, 1st Workshop on Intelligent Robotics (IROBOT’2005) als Teil

der 12th Portuguese Conference on Artificial Intelligence (EPIA’05), Covilhã, Por-

tugal

2006

15.03.2006: Multiagenten-Anwendungen / RoboCup, Forum Forschung für die Zukunft

auf der CeBIT 2006, Hannover

31.05.2006: Agenten, Roboter und Künstliche Intelligenz, Magdeburger Bezirks-

verein des VDI, Ortsgruppe Harz, Wernigerode
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22.06.2006: Multi-Robot System Specification and Analysis with Hybrid State

Machines, Seminar 06251 Multi-Robot Systems: Perception, Behaviors, Learning,

and Action, Schloss Dagstuhl

17.07.2006: DeMAS – Deduktiver Entwurf, Analyse und Verifikation von Multiagenten-

Systemen für den RoboCup, 3. xROB-Workshop, Symacon, Barleben

12.09.2006: Qualitative Navigation, Habilitationsvortrag, Universität Koblenz-Landau,

Koblenz

18.09.2006: Multi-Robot System Specification and Analysis, Workshop Discrete-event

and hybrid system models, analysis and synthesis of multi-robot plans, Instituto

Superior Tecnico, Lissabon

29.11.2006: Phasenübergänge und stochastische lokale Suche, Antrittsvorlesung zur

Habilitation, Universität Koblenz-Landau, Koblenz

2007

03.04.2007: Localization, Exploration, and Navigation Based on Qualitative Angle In-

formation, Symposium Spatial Reasoning and Communication als Teil der AISB’07

– Artificial and Ambient Intelligence, Newcastle upon Tyne

05.05.2007: Agenten, Roboter und Künstliche Intelligenz, Tag der offenen Tür, Hoch-

schule Harz, Wernigerode

2008

24.04.2008: Zustandsautomaten und Roboterfußball, ForumMobile Roboter & Autono-

me Systeme, Hannover-Messe

13.05.2008: Multi-Robot Systems Optimization and Analysis Using MILP and CLP,

Workshop Formal Models and Methods for Multi-Robot Systems, International Joint

Conference on Autonomous Agents & Multi-Agent Systems (AAMAS’08), Estoril,

Portugal

23.09.2008: Translating Cooperative Strategies for Robot Behavior, 4th Workshop on

Knowledge Engineering and Software Engineering, KI 2008, DFKI Kaiserslautern

30.09.2008: Implementing Hierarchical Hybrid Automata Using Constraint Logic Pro-

gramming, 22nd Workshop on (Constraint) Logic Programming, TU Dresden

22.10.2008: Mobile Robotik, Magdeburger Bezirksverein des VDI, Ortsgruppe Harz,

Wernigerode

05.12.2008: Harmonie mit 60 – von der KI zur Musiktheorie, Festsymposium

zu Ehren des 60. Geburtstags von Prof. Dr. Ulrich Furbach, Universität Koblenz-

Landau, Koblenz
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2009

26.06.2009: Robot Dogs, IEEE Students and Young Scientists Workshop on Photonics

and Microsystems, Hochschule Harz, Wernigerode

09.07.2009: IT-gestützter Technologietransfer im Forschungskompetenznetzwerk KAT,

Kammerdialogveranstaltung, IHK Magdeburg

12.09.2009: Mobile Roboter spielen Fußball, Veranstaltung 20 Jahre Forschung ohne

Grenzen, Harzfest 2009, Bürgerpark Wernigerode

15.09.2009: Neural Networks and Continuous Time, Complex Cognition – Joint Work-

shop of Fachgruppe Kognition des FB KI der GI and Gesellschaft für Kognitionswis-

senschaft, KI 2009, Heinz Nixdorf Institut, Paderborn

27.10.2009: A Periodicity-Based Theory for Harmony Perception and Scales, 10th In-

ternational Society for Music Information Retrieval Conference, Poster Madness

Session, Kobe, Japan

06.11.2009: Mobile Robots, Institut für Geoinformatik, Universität Münster

2010

05.03.2010: Deductive Specification and Analysis of Multi-Robot Systems, Fachbereich

Mathematik / Informatik, Universität Bremen

7 Veröffentlichungen
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